This Page Is Inserted by IFW Operations 
and is not a part of the Official Record 



BEST AVAILABLE IMAGES 

Defective images within this document are accurate representations of the 
original documents submitted by the applicant. 

Defects in the images may include (but are not limited to): 

• BLACK BORDERS 

• TEXT CUT OFF AT TOP, BOTTOM OR SIDES 

• FADED TEXT 

• ILLEGIBLE TEXT 

• SKEWED/SLANTED IMAGES 

• COLORED PHOTOS 

• BLACK OR VERY BLACK AND WHITE DARK PHOTOS 

• GRAY SCALE DOCUMENTS 

IMAGES ARE BEST AVAILABLE COPY. 



As rescanning documents will not correct images, 
please do not report the images to the 
Image Problems Mailbox. 



\ 



\ 




if* 

PCT/AT 0 0/ 0 0 2 25 



OSTERREICHISCHES PATENTAMl 

A-1014 WIEN, KOHLMARKT 8-10 






Aktenzeichen GM 635/99 



Das Osterreichische. Patentamt bestatigt, dass 



die Firma Miba Sintermetall Aktiengesellschaft 
in A-4663 Laakirchen, Dr. Mitterbauer-Strafie 3 
(Oberdsterreich)y 
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'*Zalinriemen- oder Kettenrad", 
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der ursprunglichen, zugleich mit dieser Gebrauchsmusteranmeldung 
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Die Erfindung bezieht sich auf ein Zahnriemen- Oder Kettenrad mit einem aus einem 
Radkranz und einer Nabe bestehenden Radkorper, der einen Geberring mit radial 
vorstehenden Ansatzen zur Erfassung verschiedener Drehwinkel bzw. Drehwlnkel- 
bereiche tragt. 

Urn von einem Drehwinkel bzw. einem Drehwinkelbereich eines Zahnriemen- Oder 
Kettenrades abhangige Steuerungen vornehmen zu konnen, wird der Radkorper des 
Zahnriemen- oder Kettenrades mit einem Geberring verbunden, der radial vor- 
stehende Ansatze zur beruhrungslosen, beispielsweise elektromagnetischen Erfas- 
sung der durch diese Ansatze bestimmten Drehwinkel bzw. Drehwinkelbereiche 
aufweist. Der Geberring wird dabei auf die Nabe des Zahnriemen- Oder Kettenrades 
aufgesteckt und mit der Nabe verstemmt, so dali die Ansatze radial nach aulien in 
den Abtastbereich eines entsprechenden Sensors ragen. Da die Mel^genaulgkeit 
von Drehwinkelgebern mit solchen Geberringen. die als Stanzteile ausgefiihrt 
werden, unter anderem von der Planheit des Geberringes abhangt. ist eine ausrei- 
chende Steifigkeit und damit eine entsprechende Dicke des Geberringes zu fordern, 
um im Bereich der radial abstehenden Ansatze, die aus Grunden der MeRgenau- 
igkeit einen entsprechenden Abstand von der Drehachse des Radkorpers aufweisen 
sollen, keine Verwindungen und damit keine Mefifehler infolge von Planlaufabwei- 
chungen in Kauf nehmen zu mussen. In diesem Zusammenhang ist auBerdem zu 
bedenken, dali wegen der Forderung nach einem moglichst geringen Gewicht die 
sich uber einen grofieren Umfangswinkel erstreckenden Ansatze von radlalen 
Armen des Geberringes getragen werden, was die Neigung zu Verwindungen im 
Bereich der Ansatze unterstutzt. 
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Der Erfindung liegt somit die Aufgabe zugrunde, ein Zahnriemen- oder Kettenrad 
der eingangs geschilderten Art so auszugestalten. dad einerseits enge Planlauftole- 
ranzen gewahrleistet werden konnen und anderseits eine Gewichtseinsparung 
moglich wird. 

Die Erfindung lost die gestellte Aufgabe dadurch, da(i der mit einwarts vorstehenden 
Ansatzen versehene Geberring in den Radkranz einsetzbar und an uber den Innen- 
umfang des Radkranzes verteilten. eine axiale Abstutzung fur den Geberring bilden- 
den Auflagen befestigbar ist. 

Da die mit dem Sensor zusammenwirkenden Ansatze des Geberringes wegen der 
angestrebten Mefigenauigkeit einen entsprechenden radialen Abstand von der 
Drehachse des Radkorpers aufweisen sollen, konnen bei einem nicht der Nabe, 
sondern dem Radkranz zugeordneten Geberring die in diesem Fall einwarts vor- 
stehenden Ansatze mit einem vergleichswelse geringen radialen Uberstand an- 
geordnet werden, was im Zusammenhang mit einer Ringbefestlgung nicht uber den 
Umfang, sondern uber die Stirnseite des Geberringes die Anforderungen an die fur 
die Planlauftoleranz erforderliche Verwindungssteifigkeit erheblich herabsetzt, so 
da(J die Dicke des Geberringes entsprechend verringert, beispielsweise halbiert 
werden kann. Damit kann nicht nur die angestrebte Gewichtsverminderung gewahr- 
leistet. sondern auch die durch den Geberring bedingte Unwucht verringert werden. 
Die stirnseitige, axiale Abstutzung des Geberringes erfolgt in einfacher Weise auf 
entsprechenden Auflagen des Radkorpers, so dafl der Geberring lediglich in den 
Radkranz bis zur Aniage auf den Auflagen axial eingesetzt und anschlieSend mit 
den Auflagen verbunden werden mu(i. 

Da ubiiche Zahnriemen- oder Kettenrader zwischen der Nabe und dem Radkranz 
Radspeichen aufweisen. ergeben sich besonders einfache Konstruktionsverhaltnisse 
fur solche Zahnriemen- oder Kettenrader. wenn die Auflagen im Ansatzbereich der 
Radspeichen am Radkranz vorgesehen sind. In diesem Fall konnen die Auflagen 
durch einen Bearbeitungsansatz an den Radspeichen gebildet werden, was das 
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Gewicht des Radkorpers kaum erhoht. Die Stutzkrafte werden ja von den Rad- 
speichen aufgenommen. 

Der Geberring kann auf den Auflagen festgeklebt werden. Besonders gunstige 
Befestigungsbedingungen ergeben sich allerdings, wenn der Geberring an den 
Auflagen durch eine Punktschweifiung befestigbar ist. In diesem Fall bilden die 
Auflagen entsprechende SchweiflbuckeL 

In der Zeichnung ist der Erfindungsgegenstand beispielsweise dargestellt. Es zeigen 
Fig. 1 ein erfindungsgemalies Zahnriemenrad in einer stirnseitigen Ansicht und 
Fig. 2 dieses Zahnriemenrad in einem Schnitt nach der Linie 11-11 der Fig. 1. 

Wie das Ausfuhrungsbeispiel nach den Fig. 1 und 2 zeigt, besteht der Radkorper 1 
aus einer Nabe 2 und einem Radkranz 3. der mit der Nabe 2 uber Radspeichen 4 
verbunden ist. 

Um verschiedene Drehwinkel bzw. Drehwinkelbereiche des Radkorpers 1 mit Hilfe 
eines Sensors beruhrungslos erfassen zu konnen, wird in den Radkranz 3 ein 
Geberring 5 mit radial einwarts vorstehenden Ansatzen 6 eingesetzt, die mit ihren 
radialen Begrenzungen bestimmte Drehwinkel und mit ihrer Umfangserstreckung 
bestlmmte Drehwinkelbereiche festlegen. die von einem zugehorigen, gegenuber 
dem drehenden Radkorper 1 stillstehenden Sensor erfafSt werden konnen. Der 
Geberring 5 stutzt sich mit seiner einen Stirnseite axial auf Auflagen 7, beispiels- 
weise SchweifJbuckeln. ab, an denen der Geberring 5 punktformig angeschweilit 
werden kann. Es ist aber auch jede andere geeignete Befestigungsart zur Ver- 
bindung des Geberringes 5 mit den Auflagen 7 moglich. Die Auflagen 7 befinden 
sich im Ansatzbereich der Radspeichen 4 am Radkranz 3 und bilden mit ihrem Be- 
arbeitungsansatz eine achsnormale Auflageflache fur den Geberring 5. Da zufolge 
der Abstutzung des Geberringes 5 auf den Auflagen 7 eine Verwindung des Geber- 
ringes 5 weitgehend verhindert werden kann, zumal die Ansatze 6 nur in einem 
vergleichsweise geringen Mafi radial uber den eigentlichen Ringkorper vorstehen 
und sich gegen diesen Ringkorper sektorformig erweitern. Dies bedeutet. dafS der 
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Geberring 5 im Vergleich zu auf der Nabe 2 befestigten Geberringen mit radial nach 
auBen abstehenden Ansatzen, die in ihrer Lage und Anordnung den Ansatzen 6 
eines erfindungsgemafien Geberringes 5 entsprechen, eine deutlich geringere 
Verwindungssteifigkeit fur die Einhaltung der geforderten Planlauftoleranzen auf- 
zuweisen braucht. was sich unmittelbar in der Dicke und hinsichtlich des Ringge- 
wichtes auswirkt. Aufierdem wird die durch solche Geberringe 5 bedingte Unwucht 
im Vergleich zu herkommlichen Geberringen herabgesetzt. Da auch der Herstel- 
lungsaufwand verririgert werden kann. ergeben sich insgesamt besonders gunstige 
Konstruktionsverhaltnisse. ohne Anderungen hinsichtlich des Sensors vornehmen zu 
mussen. - - 
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Anspruche: 

1. Zahnriemen- oder Kettenrad mit einem aus einem Radkranz und einer Nabe 
bestehenden Radkorper, der einen Geberring mit radial vorstehenden Ansatzen zur 
Erfassung verschiedener Drehwinkel bzw. Drehwinkelbereiche tragt, dadurch 
gekennzeichnet, dafi der mit einwarts vorstehenden Ansatzen (6) versehene 
Geberring (5) in den Radkranz (3) einsetzbar und an Qber den Innenumfang des 
Radkranzes (3) verteilten. elne axiale Abstutzung fur den Geberring (5) bildenden 
Auflagen (7) befestigbar ist. 

2. Zahnriemen- oder Kettenrad nach Anspruch 1. dadurch gekennzeichnet, dafl 
die Auflagen (7) im Ansatzbereich von Radspeichen (4) am Radkranz (3) vorgese- 
hen sind. 

3. Zahnriemen- oder Kettenrad nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeich- 
net, daft der Geberring (5) an den Auflagen (7) durch eine Punktschweiliung 
befestigbar ist. 

Linz, am 15. September 1999 Miba Sintermetall Aktiengesellschaft 

durch: 
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Zusammenfassung: 

Es wird ein Zahnriemen- Oder Kettenrad mit einem aus einem Radkranz (3) und 
einer Nabe (2) bestehenden Radkorper (1) beschrieben, der einen Geberring (5) mit 
radial vorstehenden Ansatzen (6) zur Erfassung verschiedener Drehwinkel bzw. 
Drehwinkelbereiche tragt. Um vorteilhafte Konstruktionsverhaitnisse zu schaffen, 
wird vorgeschlagen, dafJ der mit einwarts vorstehenden Ansatzen (6) versehene 
Geberring (5) in den Radkranz (3) einsetzbar und an uber den Innenumfang des 
Radkranzes (3) verteilten. eine axiaie Abstutzung fur den Geberring (5) bildenden 
Auflagen (7) befestigbar ist. 

(Fig.2) 



